
SESIÓN
2
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Conexiones SESIÓN
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ARDUINO UNO BQ - BITBLOQ ARDUINO NANO



15

Conexiones SESIÓN
2

A
R

D
U

IN
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Id PIN ASIGNACIÓN
DIGITAL_0
DIGITAL_1
DIGITAL_2 DATOS FOTOSENSOR-1 
DIGITAL_3
DIGITAL_4 DATOS FOTOSENSOR-2
DIGITAL_5 CONTROL VELOCIDAD MOTOR-A – PWM
DIGITAL_6 CONTROL VELOCIDAD MOTOR-B – PWM 
DIGITAL_7
DIGITAL_8 CONTROL SENTIDO MOTOR-A
DIGITAL_9 CONTROL SENTIDO MOTOR-A
DIGITAL_10 CONTROL SENTIDO MOTOR-B
DIGITAL_11 CONTROL SENTIDO MOTOR-B
DIGITAL_12
DIGITAL_13
5V ALIMENTACIÓN FOTOSENSORES-1 Y 2
3.3V POSIBLE ALIMENTACIÓN SENSOR
GND MÚLTIPLES REFERENCIAS A TIERRA
Vin ALIMENTACIÓN ARDUINO PROCEDENTE L298N
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Conexiones SESIÓN
2

L2
9

8
N

Id PIN ASIGNACIÓN
+12 + BATERÍAS
GND COMÚN ARDUINO Y BATERÍAS
+5V Vin ARDUINO Y ALIMENTACIÓN SENSORES.
ENA DIGITAL_5
ENB DIGITAL_6
IN1 DIGITAL_8
IN2 DIGITAL_9
IN3 DIGITAL_10
IN4 DIGITAL_11
Motor A MOTOR CON REDUCTORA
Motor B MOTOR CON REDUCTORA
Jumper CONECTADO
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Conexiones SESIÓN
2

SE
N

SO
R

 T
C

R
T5

0
0

0

Id PIN ASIGNACIÓN
VCC 5V ARDUINO
GND COMÚN ARDUINO Y BATERÍAS
D0 DIGITAL_2 (SENSOR 1) – DIGITAL_3 (SENSOR 2)
A0
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Conexiones SESIÓN
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Programación SESIÓN
2
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Programación SESIÓN
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Programación SESIÓN
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Programación SESIÓN
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Programación SESIÓN
2

P
R
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A

R
A

C
IÓ

N
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R
EV

IA
G

IR
O

 D
E 

LO
S 

M
O

TO
R

ES PIN VALOR MOVIMIENTO

PIN_MOTOR_A1 HIGH

AVANCE
PIN_MOTOR_A2 LOW

PIN_MOTOR_B1 HIGH

PIN_MOTOR_B2 LOW

PIN_MOTOR_A1 LOW

RETROCESO
PIN_MOTOR_A2 HIGH

PIN_MOTOR_B1 LOW

PIN_MOTOR_B2 HIGH

PIN_MOTOR_A1 HIGH

GIRO IZQUIERDA
PIN_MOTOR_A2 LOW

PIN_MOTOR_B1 LOW

PIN_MOTOR_B2 LOW

PIN_MOTOR_A1 LOW

GIRO DERECHA
PIN_MOTOR_A2 LOW

PIN_MOTOR_B1 HIGH

PIN_MOTOR_B2 LOW
CONTROL SENTIDO MOTOR-A1 LOW
CONTROL SENTIDO MOTOR-A2 LOW
CONTROL SENTIDO MOTOR-B1 LOW
CONTROL SENTIDO MOTOR-B2 LOW
CONTROL SENTIDO MOTOR-A1 HIGH
CONTROL SENTIDO MOTOR-A2 HIGH
CONTROL SENTIDO MOTOR-B1 HIGH
CONTROL SENTIDO MOTOR-B2 HIGH

?
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Programación SESIÓN
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Programación SESIÓN
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