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PROPUESTA DIDACTICA DE APLICACION AL AULA

ARDUINOBLOCKS

NOMBRE Y APELLIDOS:

M2 ANGELES SANCHEZ BERGANTINOS

TITULO DE LA ACTIVIDAD APLICADA AL AULA: ROBOT BAI LON
CENTRO/-S:  IES “RIO DUERO” ALUMNADO PARTICIPANTE (N ©): 11 ALUMNOS
CURSO Y NIVEL: 4° ESO DURACION DE LA SESION:

MATERIA/-S: TECNOLOGIA - BLOQUE DE
CONTROL Y ROBOTICA FECHA: 2° EVALUACION

PROPUESTA PEDAGOGICO DIDACTICA Y EVIDENCIAS

PRACTICA CON ARDUINO PARA 42 ESO
UNIDAD: CONTROL Y ROBOTICA

Una de las aplicaciones mas utilizadas de los sistemas de control por ordenador y en la
robdtica estan asociados con los motores, que permiten accionar o0 mover otros
componentes, como puertas, barreras, valvulas, ruedas, etc. Uno de los tipos que vamos
a ver es el servomotor que posee la capacidad de posicionar su eje en un angulo
determinado entre 0 y 180 grados en funcion de una determinada sefial.

CURSO: 4° ESO (11 ALUMNOS)

OBJETIVOS

o Conocer qué es un servomotor, tipos y funcionamiento.

o Las aplicaciones en el mundo de la automatica y el control por ordenador de este tipo
de motores.

o Conocer elementos basicos de la placa NODEMCU

e Conocery empezar aprender a programar con ArduinosBlocks (editor online)

o Montar un robot (el disefio sera personal de cada alumno) que tendra que mover la
cabeza y el cuerpo con dos servomotores.
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Lista de materiales:

e 2 servomotores

e« Placa NODEMCU

o Latiguillos de union

o Materiales: carton, okumen, plastico,...

A continuacion pueden ver la distribucion de pines GPIO en el NodeMCU:
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Los servos son un tipo especial de motor en el que se aflade una circuito l6gico
electrénico que permite un control mucho mas preciso que a un motor normal de corriente
continua. Los servomotores se utilizan para posicionar el eje en un angulo determinado.

El hardware interno se compone de un potenciometro y un circuito integrado que
controlan en todo momento los grados que gira el motor. De este modo, en nuestro caso,
desde Arduino, usando las salidas digitales PWM podremos controlar facilmente un
servo.

La conexion se realiza mediante 3 cables: 2 de alimentacién (+5V/GND) y un tercero,
conectado por ejemplo a el pin D1

NODEMCU SERVO

5V +(ROJO)

GND - (MARRON)

D1y D2 (Para este|cega) (NARANJIA)
ejemplo)

El programa en el ARDUINOBLOCKS SERIA
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ArduinoBlocks - by Juanjo Lopez  Libros & Documentacion  Tienda
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Se haran repeticiones en el bloque bucle de las instrucciones de motor (magenta) y de
tiempo (verde) combinando las posiciones en grados y el tiempo para conseguir
movimientos de los servos, durante 25 segundos.

Los pines seran D1 Y D2

PARA SUBIR EL PROGRAMA A LA PLACA DEBEMOS ABRIR LA APLICACION INVENTROBLOCKS CONNECTOR
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UN EJEMPLO DE ROBOT. (el ultrasonido esta para aparentar los 0jos, en este proyecto no funciona)
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