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CONSIDERACIONES TÉCNICAS 
 Existe un interruptor analógico rotatorio de APAGADO/ENCENDIDO que actúa 

como selector, dando lugar a tres tipos de funcionamiento: 
 
MODO 1  ULTRASENSIBLE A TIEMPO REAL. 
MODO 2   ALTA SENSIBILIDAD, TEMPORIZADO. 
MODO 3   BAJA SENSIBILIDAD, TEMPORIZADO. 
 

 Las sensibilidades, pueden modificarse fácilmente accediendo al programa de 
instrucciones utilizado, MBLOCK. 
 

 Cabe señalar que el micrófono dispone de su propio ajuste, aunque se 
recomienda no modificarlo ya que está calibrado para este diseño específico. 

 

 Lleva incorporada una fuente de alimentación de 12 V/6 A pero es capaz de 
funcionar con una de 9 V/1 A sin que comprometa en absoluto su correcto 
funcionamiento.  
 

 En el micro controlador Arduino se ha utilizado: 
 

 1 entrada analógica para el micrófono. 
 3 entradas digitales correspondientes al interruptor/selector. 
 3 salidas digitales conectadas a los LEDs de colores verde, naranja y 

rojo. 
 

 Se han incluido resistores de diferente valor óhmico para ajustar los cálculos, 
de modo que los 3 LEDs  funcionen de forma equilibrada, coincidiendo en ellos 
la intensidad lumínica y considerando que ésta sea suficiente para percibirse 
fácilmente sin afectar al confort visual de los receptores.  
 
No obstante, todos los LEDs pueden iluminar con intensidad diferente, si es que 
esto se requiere por algún motivo. Para conseguir dicho propósito bastará con 
modificar la corriente de base del transistor. 

 

 Como puede apreciarse en el esquema eléctrico adjunto, se ha recurrido al uso 
de transistores NPN aunque, realizando ciertas modificaciones, éste admite 
perfectamente que sean sustituidos por transistores PNP. 




