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CONSTRUCCION Y PROGRAMACION DE VEHICULOS
ARDUINO Y SCRATCH
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Tarjeta controladora -> Cerebro robot
Pines analogicos
Pines digitales — PWM ~
Lenguajes de programacion
Scratch: S4A / Mblock

Ardublock
Arduino IDE
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Control del sentido de giro

Puente en H - Cambio de polaridad

Jumper activado:

Chip L298

Jumper

Entrada Salida +5V
+6a 12V

GND
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MBLOCK

{3’ mBlock - Based On 5Scratch From the MIT Media Lab(v3.4.9) - Desconectar - Mo guardado

Archive Editar Conectar

W] Unitled

Objetos

.
1

Escenario
1 fondo

IM-Fanda

Fondo nuevo:

a/ e

Placas Extensiones Lenguaje

Arduino

~  Arduino Uno
Arduine Leonardo
Arduinc Nane ( mega328 )
Arduine Mega 1280
Arduinc Mega 2560

Makeblock
Starter/Ultimate (Orion)
Me Une Shield

mBot (mCore)

mBot Ranger (Auriga)
Ultirnate 2.0 (MegaPi)
MegaPi Pro

Otros

PicoBoard

Ayuda

~e®

X:-67 y: 180

MNuevo objeto: '@’ / Ef'l =

© Microlog Tecnologia y Sistemas SL

Programas Disfraces Sonidos
I Movimiento I Eventos

J contro

I Sonido I Sensores

I Lapiz I Operadaores
I Datos y Blogues I Robots

decir por @ segundos
decir
pensar por @ segundos

pensar TN

cambiar disfraz a

siguiente disfraz

mostrar

esconder

&

cambiar fondo a

cambiar efecto por

establecer efecto a

quitar efectos graficos

cambiar tamafio por €I

fijar tamafio a @ %

[0 MCRO-LOE
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MBLOCK 3[':’1 TNCRO-LOE
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'E} mBlock - Based On Scratch From the MIT Media Lab(v3.4.9) - Desconectar - Mo guardado — O X
Archive Editar | Conectar Placas Extensiones  Lenguaje  Ayuda
™' Untitle Puerto serie 2 com Programas | Disfraces | Sonidos . 3 o4
e Bluetooth > com3
Serial 2.4G N Movimiento I Eventos
I Sonido I Sensores
Actualizar Firmware I Lapiz I Operadores
Restaurar Programa Predeterminade > I Datos y Blogues I Robots
Establecer modo de firmware »
Ver cadigo decir [IEH por @ segundas
Instalar Driver de Arduine 2
deci
pensar por @ segundos
cambiar disfraz a [EElEE I
X -115Y: 180 4 e
Objetos Nuevo objeto: Q / H’ (o] siguiente disfraz
i cambiar fondo a
Escenario |_-Panda cambiar efecto por €9
1 fondo
Fondo nuevo: establecer efecto a 0
+.
E/H (o] quitar efectos graficos
cambiar tamafio por
fijar tamaric a %
Q=Q
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'E} mBlock - Based On Scratch From the MIT Media Lab(v3.4.9) - Puerto serie Conectade - No guardade i O X
Archivo Editar | Conectar Placas Extensiones Lenguaje Ayuda
Puerto serie ¥ b : B W
Iy - Programas Disfraces Sonidos - Ku Am
=)
L=y Untitle Bluetooth E F .
Serial 2.4G 5 I Maovimiento I Eventos
I Sonido I Sensores
(A L IED J Lipiz J operadores
Restaurar Programa Predeterminado ¥ I Datos y Blogues I Eohos
Establecer mode de firmware »
Ver cédigo
Instalar Driver de Arduino g
decir
pensar por @ segundos
cambiar disfraz a _Panda-b -
X:-6 ¥-180 4
TR R
cambiar fondo a
Escenario cambiar efecto por €D
1 fendo
Fondo nuevo: establecer efecto a o
+.
E/H & quitar efectos graficos
cambiar tamafio por €D
fjar tamafio a %
Q=Q
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Actualizamos el firmware
Utilizamos el bloque “al presionar bandera” como inicio de programa

al presionar

: ﬁJar -:.alu:la pin digital @ A
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Programa de arduino sera la primera instruccion

Haciendo click sobre ella accedemos a nuevas opciones de carga
Subir a arduino

Desconectar del pc y poner pila de 9V

a mEBlock - Based On Scratch From the MIT Media Lab{v3.4.9) - Puerto serie Conectade - No guardado . ] X
Archive Editar Cenectar Placas Extensiones  Lenguaje  Ayuda
Programas & b 0L
e s .
o n\"-_', Atrds Subir a Arduino Editar con IDE de Arduino
Contro ol

[ »

iwclude <Arduino.h>
de <Wire.h>
lude <SoftwareSerial.h>

I‘_‘-p»:ra-:-:res
5 double angle rad = PI/180.0;

Arduino ¥ o g double angle deg = 180.0/PI;

. 8 void setup(){
Programa de Ardu Programa de Arduino 9 pinMode (13, QUTPUT) ;

I:'l
=]

s — 10}
leer pin digital @ 3 11
fijar salida pin digital €E) = CEEWD 12 void loop(){
leer pin analégico (a) @ i ] 13 digitalWrite (13,1):
lee el pulso del pin €B) expirado EEN i: : _loopi):

fijar salida pin digital @ a 16
17 void _delay(float sesconds){

fijar pin PwWM @ a (B is long endTime = millis() + seconds * 1000;: —
19 while (millis({) < endTime)_ loopl}:

reproducir tono @ en nota beat §§ 20} -

fjar angulo del pin @ del servo a € 10:38:00.881 < ££ 55 0d Oa

escribir en el serial el texto

bytes disponibles en el senal

byte leido en el seral

|

lee el sensor ultrasénico trig pin @ e
send encode mode—————— [~ recv encode mode
© modo binarioc O modo de © modo binarie C modo de
caracteres caracteres

QU= Q

[Fnviar |
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Avanzar /| Retroceder :[l:l]: MICREO-LOE %
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Motor 1 — Pines 5y 6
Motor 2 — Pines 9y 10

Detectar qué pin avanza y cual retrocede
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Ejercicio [0 MCRO-LOE
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Avanzar el vehiculo en linea recta. Es posible que para conseguir la linea
Recta haya una ligera diferencia en la velocidad entre ambos motores
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Avanzar el vehiculo en linea recta. Es posible que para conseguir la linea
Recta haya una ligera diferencia en la velocidad entre ambos motores

Programa de Arduino

fijar pin PWM © 2 (B
ﬁJar |::|r1 PWM 'ﬂ 3

ﬁJar pin PWM ﬁ 3
ﬁJar |::|n PWM ﬁ @

ﬁJar pin PWM 9 ﬁ
fijar pin PWM O 2 (B
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Ejercicio {l mCRO-LOE
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Retroceder el vehiculo en linea recta. Es posible que para conseguir la linea
Recta haya una ligera diferencia en la velocidad entre ambos motores
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VARIABLES [0} MICRO-LOE
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ACELERAR

E VELOCIDAD ~ [ER 0|

repetir hasta que VELOCIDAD = [EEf

cambiar [E =Bk por €9
]

fijar pin PWM @19 a ( VELOCIDAD
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EJERCICIO [0 MCRO-LOE

www.microlog.es

El vehiculo comienza circulando a velocidad 255. Programarlo
para que decelere hasta llegar a 0
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GIROS {§f meRo-LoE
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1. Una rueda gira y la otra se queda parada
2. Una rueda gira mas rapido que la otra

3. Cada rueda gira en un sentido

Probar las 3 opciones y ver las diferencias
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1. Una rueda gira y la otra se queda parada

Programa de Arduino
fijar pin PWM @ =
fijar pin PWM @ 2 (B
fijar pin PWM ) 2 (B
ﬁJar pin PWM m @

ﬁJar pin PWM ﬁ @
fijar pin PWM @ 2 (B
fijar pin PWM ) 2 (B
fijar pin PWM €1 2 (B
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GIROS {{f MCRO-LOE
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2. Una rueda gira mas rapido que la otra

Programa de Arduino
fijar pin PWM @ 2
fipar pin PWM ﬁ 3 ﬁ
fijar pin PWM @) 2
ﬁJar |::|n PWM m @

ﬁJar pin PWM @ 3 ﬂ
fijar pin PWM 3 2 (B9
fijar pin PWM ) 2 (B9
fijar pin PWM m a @
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3. Cada rueda gira en un sentido

Programa de Arduino

fijar pin PWM @ 2
fijar pin PWM D a2 (B
fijar pin PwWM € 2 (9
fijar pin PwM EID a

esperar @ segundos
fijar pin PWM B 2 (8
fijar pin PWM @ 2 (B
fijar pin PwM € 2 (B9
fijar pin PwM €D =2 (B9
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Programar al vehiculo para que siga la ruta establecida
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