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PROGRAMACION FINAL

ROBOT SIGUELINEAS

- CARACTERISTICAS: PROGRAMACION FINAL
ASIGNACION DE - VERSION: 2.1
PIMES EN PLACA - FECHA: 02/2020

- AUTOR: CFIE MIRANDA DE EBRO

- LICENCIA: LIBRE DISTRIBUCION

VELOCIDADES DE LOS MOTORES.
V_MOTOR_X [0-255]
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PROGRAMACION FINAL
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CIRCUITO DE PRUEBA
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Disefio del circuito en funcién de la calidad de la programacion:

- Se atienden cambios bruscos de direccion.
- Apertura de las curvas.
- Respuesta frente a la pérdida de linea.
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