TAREA FINAL CURSO ARDUINO ALEJANDRO ZAZO
e OBIJETIVOS: Controlar la temperatura de un CPD. La temperatura adecuada de trabajo para los
servidores es de entre 22 y 26 grados. En este caso se encendera una luz verde para indicar
gue todo estd bien. Si la temperatura fluctia 4 grados por encima o por debajo de la
temperatura adecuada la luz pasara a ser amarilla. Si la temperatura se sale de los rangos
anteriores se encenderad la luz roja y sonard una alarma.

e Material:
o Placa Arduino UNO o LedRGB o Buzzer
o Placa de pruebas o 3resistencias de 220Q o Sensor de temperatura

e Programacion:
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e (Circuito:




